
 

 

 

 
 
Specyfikacja techniczna PMC II 

 
 

I. Cechy urządzenia PMC II 

1. Obudowa urządzenia klasy IP65 

Obudowa PMC II umożliwia maksymalną ochronę części elektronicznej urządzenia przed 
warunkami dla niej szkodliwymi, oraz jest wygodna w montażu i obsłudze. Otwierany front 
urządzenia pozwala na swobodny dostęp do panelu kontrolnego oraz (po zdjęciu panelu 
czołowego) do modułów komunikacyjnych urządzenia.  
 

2. Modułowa budowa z wymiennymi modułami rozszerzenia 

Każdy z sześciu kanałów komunikacyjnych może zostad wyposażony w  moduł rozszerzenia 
obsługujący wybrany interfejs elektryczny. Pozwala to na pełną swobodę w doborze konfiguracji 
dla urządzenia. Konfiguracja sprzętowa sprowadza się tylko do osadzenia odpowiednich modułów 
rozszerzeo, konfigurację programową przeprowadza się zdalnie. 
 

3. Panel kontrolny urządzenia 

Urządzenie jest przystosowane do pracy bezobsługowej, posiada panel kontrolny, który zapewnia 
pełną kontrolę nad nim. Dzięki temu, instalator / serwisant może w łatwy sposób sprawdzid 
działanie urządzenia, wykonad testy, skonfigurowad urządzenie itp. Panel wyświetla podstawowe 
informacje o stanie urządzenia. 
 

4. Opcjonalne zasilanie awaryjne 

W zależności od konfiguracji sprzętowej, PMC II może byd wyposażone w moduł zasilania 
awaryjnego lub zewnętrzne zasilanie awaryjne. W przypadku zaniku napięcia, moduł zasilania 
awaryjnego pozwala na bezpieczne i świadome wyłączenie PMC II po uprzednim powiadomieniu 
systemu nadrzędnego. Jeżeli wymagana jest ciągła praca urządzenia PMC II, zapewni to 
zewnętrzne zasilanie awaryjne. 
 

5. Zegar czasu rzeczywistego RTC z automatyczną synchronizacją z systemem nadrzędnym. 

Urządzenie wyposażone jest w zegar czasu rzeczywistego, który jest aktualizowany z serwera 
danych do którego loguje się urządzenie. Zapewnia to zawsze aktualny czas, który stosowany jest 
do oznaczania danych, kontroli alarmów itd. 
 



 

 

6. Archiwizacja danych  

Archiwizacja prowadzona jest przy braku połączenia z systemem nadrzędnym (maksymalnie do 
3000 wpisów przy średniej ilości 10 parametrów na wpis). 
Przy braku połączenia z systemem nadrzędnym (np. awaria usługi GPRS, awaria serwera) 
urządzenie automatycznie przechodzi w tryb archiwizowania danych z ustalonymi w konfiguracji 
parametrami. Wszystkie pakiety danych opatrywane są znacznikami czasowymi i zapamiętywane 
w lokalnym archiwum urządzenia. 
Po odzyskaniu połączenia z systemem nadrzędnym urządzenie rozpoczyna wysyłanie danych 
archiwalnych. Po potwierdzeniu otrzymania danych przez system nadrzędny, dane są usuwane z 
archiwum lokalnego. Taki mechanizm pozwala na ciągłą akwizycję danych obiektowych, nawet 
przy braku komunikacji z systemem nadrzędnym.  
 

7. Połączenie GPRS i SMS 

Urządzenie wykorzystuje pakietową transmisję danych GPRS oraz awaryjnie kanał SMS. Jego 
konfiguracja pozwala na wykorzystywanie zarówno prywatnego jaki i publicznego APN’u, w 
zależności od tego, które są dostępne i które mają byd używane. Urządzenie zaprojektowane jest 
tak, aby wykorzystywad wszelkie możliwości aby połączyd się z systemem nadrzędnym (awaryjnie 
zmieniany jest APN, wykorzystywany jest kanał SMS). Połączenia wykonywane poprzez SMS mogą 
byd limitowane tj. mogą posiadad restrykcje dotyczące ilości wysłanych SMS przez godzinę oraz 
przez cały dzieo.   
  

8. Buforowanie wysyłanych informacji  

Wszystkie pakiety z danymi wysyłane do serwera nadrzędnego są buforowane. Jeżeli nie ma 
możliwości wysłania danych, pakiety oczekują w pamięci nieulotnej. Zapewnia to pewnośd 
dostarczenia wszystkich pakietów danych do systemu nadrzędnego. 
 

9. Znaczniki czasowe danych 

Wszystkie dane wysyłane do serwera danych lub archiwizowane są opatrzone stemplem 
czasowym. Pozwala to jednoznacznie interpretowad spływające z urządzenia dane. Dzięki 
znacznikom czasowym archiwizowane dane mogą byd poprawnie uzupełnione w systemie 
nadrzędnym. 
 

10. Zdalna zmiana konfiguracji urządzenia 

Wszystkie czynności związane z konfiguracją programową, rekonfiguracją oraz zarządzaniem 
urządzeniem odbywają się zdalnie. 
 

11. Zdalne uaktualnienie oprogramowania 

PMC II jest cały czas rozwijane. Wszystkie urządzenia mają możliwośd zdalnej aktualizacji 
oprogramowania, a więc każde z nich bez względu na to kiedy było zainstalowane może 
obsługiwad wszystkie urządzenia udostępniane przez system nadrzędny do monitoringu. 
 



 

 

12. Zdalna kontrola urządzenia 

Urządzenie może byd w pełni kontrolowane z systemu nadrzędnego. Pozwala to operatorom 
systemu oraz służbom utrzymania ruchu na sprawną kontrolę działania PMC II, szybką reakcję na 
wszelkie awarie systemu, problemy z zasilaniem itp. Wszelkie problemy z monitorowaniem 
urządzeo na obiekcie, mogą byd w większości przypadków rozwiązane zdalnie. 
 

13. Obsługa zdarzeo 

PMC II zapewnia obsługę alarmów/przekroczeo lokalnie na obiekcie. Zdalnie konfigurowane 
definicje alarmów są sprawdzane przez urządzenie w trakcie pracy i o wystąpieniu zdefiniowanego 
zdarzenia niezwłocznie powiadamiany jest system nadrzędny. Dla zapewnienia maksymalnego 
bezpieczeostwa, informacje o wysokim priorytecie (np. alarm) posiadają awaryjny  
kanał transmisji poprzez wiadomości SMS. 
Urządzenie może obsługiwad dwa rodzaje zdarzeo. 
a) przekroczenie progu alarmu z histerezą czasową ; 
b) zmiana wartości sygnału powyżej określonej wartości ; 
 
ad . a) Możliwe jest zdefiniowanie warunków logicznych porównania wartości zmiennej ze stałą. 

Spełnienie takiego warunku przez czas histerezy czasowej powoduje automatyczne 
powiadomienie systemu nadrzędnego o zaistniałej sytuacji.  

 
ad . b) Ustawienie progu zmiany wartości sygnału pozwala na wysyłanie nowej wartości do 

systemu nadrzędnego tylko wtedy, gdy różni się ona o więcej niż próg zmiany od wartości 
poprzednio wysłanej. 

 

14. Swobodna konfiguracja serwerów nadrzędnych 

Łatwośd zarządzania systemami wydzielonymi. 
PMC II posiada możliwośd skonfigurowania osobno serwera danych oraz serwera konfiguracji. 
Mechanizm taki pozwala na obsługę wydzielonych systemów akwizycji danych. 
 

15. Zalety rozwiązao z zastosowaniem PMC II 

a) swoboda konfiguracji i dopasowanie do wymagao obiektu 
b) możliwośd szybkiej rekonfiguracji np. po wymianie urządzeo automatyki 
c) szybkośd i łatwośd montażu na obiekcie 
 

II. Możliwości komunikacyjne PMC II 

Urządzenie PMC II posiada sześd gniazd na rozszerzenia. Można tam umieścid rozszerzenia 
komunikacyjne (z konwersją standardu elektrycznego) lub rozszerzenia wejśd. Dzięki konstrukcji 
modułowej możliwe jest dopasowanie sprzętowych możliwości PMCII do potrzeb klienta.  
 
 
 



 

 

1. Rozszerzenia wejśd 

Rozszerzenie wejśd umożliwia podłączanie do PMCII sygnałów bezpośrednio z czujników. 
Dobierając odpowiednie rozszerzenia można monitorowad wiele różnych sygnałów, na przykład : 

 temperatura, 
 wilgotnośd, 
 ciśnienie, 
 poziom cieczy (wody w zbiorniku, paliwa), 
 czujnik zalania, 
 czujnik obecności np. PIR, 
 czujnik otwarcia drzwi, 
 stan pracy bądź awarii pompy, wentylatora,  
 wiele innych. 

 
Dostępne są rozszerzenia wejśd z następującymi standardami sygnałów: 

 4-20mA, 
 0-10V, 
 styk bezpotencjałowy, 
 cyfrowe czujniki temperatury oparte na czujniku typu DS1820. 

 

2. Rozszerzenia komunikacyjne 

Zadaniem rozszerzenia komunikacyjnego jest przygotowanie portu komunikacyjnego do żądanego 
standardu elektrycznego. Ilośd obsługiwanych urządzeo poprzez jeden port komunikacyjny 
uzależniona jest od możliwości danego standardu. Przykładowo poprzez RS232 można 
skomunikowad się tylko z jednym urządzeniem. Standard RS485 z protokołem MODBUS dopuszcza 
łączenie jedną magistralą 32 urządzenia, a po zastosowaniu wzmacniaczy do 254 urządzeo. 
Obecnie dostępne są rozszerzenia komunikacyjne dla następujących standardów elektrycznych: 

 P2COM-232  : RS232 
 P2COM-485  : RS485 
 P2COM-OPT  : RS OPTO (zakooczony transoptorem) 
 P2COM-MBUS4  : MBUS 

 
Opis obsługiwanych  interfejsów (w zależności od osadzonego modułu rozszerzenia): 
 

Nazwa modułu rozszerzenia Obsługiwany interfejs 

P2COM-232 RS232 

P2COM-485 RS485 (32 slave) 

P2COM-MB4 MBUS (4 slave) 

P2COM-OPT optoizolowany 

 
Każdy kanał może byd obsługiwany przez jeden z dostępnych protokołów transmisji do urządzeo. 
Parametry transmisji zależne są od konkretnego protokołu transmisji. 
 
Każdy protokół komunikacyjny dla urządzenia posiada zakres obsługiwanych parametrów, które 
mogą zostad skonfigurowane do odczytu/zapisu. 



 

 

3. Wejścia i wyjścia 

Urządzenie posiada domyślnie: 
2 wejścia dwustanowe współpracujące ze stykami bezpotencjałowymi (płyta główna) 
1 wyjście dwustanowe typu OC max 24V 100mA (płyta główna) 
 

4. Obsługiwane protokoły 

Oprócz sprzętowych zasobów komunikacyjnych, PMCII zapewnia także obsługę wielu protokołów 
komunikacyjnych. W procesie konfiguracji PMCII wybiera się tzw. klasę protokołu do obsługi 
każdego z rozszerzeo komunikacyjnych. Lista obsługiwanych protokołów komunikacyjnych ciągle 
rośnie. Aktualnie dostępne są następujące klasy protokołów: 
a) MODBUS 
b) ECL200/300 
c) ECL2000 
d) SAMSON 
e) SIEMENS 
f) SNP (seria Sachwell IAC) 
g) NCP (seria Sachwell MN) 
h) XENTA (seria TAC XENTA) 
i) SBUS_PARITY 
j) SBUS_BREAK 
k) SBUS_DATA 
l) VITOTRONICv1 
m) VITOTRONICv2 
n) Buderus 
o) Brotje 
p) Multical66C 
q) MBUS 
r) GAZMODEM 
 
 


